
　各位

　　NUBIC知的財産情報の要約をお届けいたします。
　尚，NUBICベンチャークラブ特別会員，一般会員にはすでにお知らせしています。

2001年06月01日開示日：

NUBIC知的財産情報開示

修正ロドリゲスパラメータを用いた人工衛星の姿勢推定表　　　題

電気・電子技術分野

慣性航行装置（人工衛星、航空機、船舶、潜水艦等），地震監視ｶﾒﾗ適応製品

人工衛星の小型・軽量化の一貫として姿勢推定のジャイロシステムの改良を提供。目　　　的

現在，人工衛星の姿勢の推定にはジャイロシステムとスタートラッカーを採用しているが，本発
明は修正ロドリゲスパラメータを用いることにより，ジャイロからの情報のみによって長時間，精
度よく姿勢を推定することを可能にした。
本発明により，スタートラッカーが不要となるため，人工衛星の小型化に貢献し，マイクロサット
（超小型人工衛星）の開発促進が期待できる。
また，本発明は人工衛星のみならず，慣性計測装置を用いる航空機，船舶，潜水艦はもとより
地震監視カメラの振動防止，カーナビゲーションなどの姿勢推定など，広範囲な応用分野が
期待される。
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