
NUBIC知的財産情報開示
開示日：

各位

　NUBIC知的財産情報の要約をお届けいたします
尚、NUBICベンチャークラブ特別会員、一般会員にはすでにお知らせしています。

表　　題 画像処理方法

技術分野 電気・電子

適応製品 画像処理装置、ロボットの目、立体復元装置

目　　的 撮影方向が異なる複数の画像上で、簡単に効率的に対応点を求める画像処理方法

技術概要 二つの画像において、三点以上の既知の対応点で囲まれた領域の第一の画像の選択点
の周辺小領域パターンに相当する、第二の画像での相当パターンを求め、前記第二の画
像での相当パターンと、第二の画像上での周辺小領域パターンとの差が最小となる位置を
探索し、これを、第一の画像の選択点に対応する第二の画像の位置と決定する。
本方法により、二つの画像間に大きな変形がある場合も確実に対応点を決定出来るうえに
、選択領域内の任意の点を新たな対応点として追加することが出来るから、この点をも既知
の対応点の移動に関する予測式に追加することにより、新たな対応点を次々に追加して画
像の認識精度を高めることが可能である。
立体写真から立体物を復元するのに有効であり、ロボットの目や立体復元装置などに応用
可能である。
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